任务四  Z35型摇臂钻床电气控制电路

教师：       课型：         课时：         授课班级 ：        授课时间：          
教学重点：1、Z35型摇臂钻床电气控制电路的工作原理。
教学难点：1、Z35型摇臂钻床电气控制线路的检修。 

教学内容： 

知识链接1   Z35型摇臂钻床的结构与性能

如图6-11所示，Z35型摇臂钻床的结构主要由内外立柱、摇臂等组成。
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图6-11  Z35型摇臂钻床结构示意图

Z35型摇臂钻床工作时，内立柱固定在底座上不能转动，外立柱可围着他转动
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360

；摇臂可通过丝杠沿外立柱上下移动；主轴可做旋转和进给运动；主轴箱可沿摇臂做径向运动。加工工件时，除主轴做旋转、进给运动外，其余部件都是坚固不再移动。

Z35型摇臂钻床可用来钻孔、铰孔、镗孔次螺纹等，最大加工直径为
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mm

。

Z35型摇臂钻床型号的意义：Z-钻床，3-摇臂，5-最大孔径。

知识链接2   Z35型摇臂钻床的电气控制

（一）电源

如图6-12所示，
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，
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通过变压器提供
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的照明电压与
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的控制电路电压。

（二）电气控制

1、十字开关
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图6-12 Z35型摇臂钻床电气控制原理图

十字开关可以理解为组合开关的一种，其触头通断情况如表6-8所示

表6-8十字开关触头通断表以及控制功能
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在表6-8中打“.“或阴影部分，分别表示左、右、上、下方向的触头闭合，而点在中间位置时，则表示上、下、左、右触头均处于分断状态。

在Z35型摇臂钻床电气电路中，用十字开关分别控制主轴旋转摇臂升、降以及控制电路接通电源。这样操作方便，结构也较简单。

2、零压保护
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左（.在左边）闭合
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线圈得电，
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自锁闭合，为控制电路接通电源，当出现零

压时，
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线圈断电释放，实现零压保护功能。

3、
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右闭合时，
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线圈得电，主触头电动机
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运转。

4、
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运转，加工工件时，组合开关
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闭合，冷却泵电动机工作。

5、
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上闭合时，
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线圈得电，电动机
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正转，摇臂上升。

6、
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下闭合时
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线圈得电，电动机
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反转，摇臂下降。

7、13、14区的
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、
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线圈及电动机
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组成的是点动联锁立柱夹紧或松开电路。

摇臂上升的控制过程

十字开关的手柄扳至
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 EMBED Equation.DSMT4  [image: image33.wmf]2
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线圈得电
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 EMBED Equation.DSMT4  [image: image35.wmf]3
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启动正转（空转，摇臂暂不上升）。此时，机械装置使摇臂松开，推动鼓形组合开关
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闭合。

摇臂松开时，电动机
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开始拖动丝杆控制摇臂上升。当摇臂上升到需要的位置时：

十字开关手柄扳至
[image: image38.wmf]SA

中
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线圈断电释放
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 EMBED Equation.DSMT4  [image: image42.wmf]2

KM

联锁触头闭合（
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已闭合）
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线圈得电
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电动机
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反转
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摇臂夹紧。

摇臂夹紧的同时，机械装置使
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触头分断
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线圈断电释放
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停车
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摇臂上升，夹紧工作结束。

摇臂要下降时，十字开关手柄扳至
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下即可，其余控制过程与摇臂上升相似。

三、Z35型摇臂钻床电气控制元件

Z35型摇臂钻床电气控制元件如表6-9所列
表6-9Z35型摇臂钻床电气控制元件明细表
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操作分析   Z35型摇臂钻床电气控制线路的检修

（一）实训器材

1、电工常用工具一套

2、万用电表、兆欧表、钳形表各一只

3、Z35型摇臂钻床（4-8人一组）
（二）阅读熟悉Z35型摇臂钻床电气控制原理图

（三）画出Z35型摇臂钻床电器元件分布图，画出安装图，并标上回路标号。

（四）注意事项

1、维修前，先向师傅（老师）讯问故障现象，判别故障的位置。

2、在老师的指导下进行维修。

3、维修完后由师傅（老师）试车运行。

4、防止机械碰伤与触电事故。

（五）故障分析与维修

在老师的指导下维修表6-10所示的Z35型摇臂钻床的常见故障

表6-10Z35型摇臂钻床摇臂钻床的常见故障

	故障现象
	原因
	故障点
	检查方法

	分断
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不停机
	在大的启动电流下，
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主触头熔焊
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主触头及动铁芯
	查看
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主触头是否熔焊，动铁芯是否卡死

	手柄板至
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上时摇臂不上升
	断路或机械传动失灵
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上、
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有断路点，机械原因使传动丝杆失控
	用验电笔或万用表检测断路点

检查机械传动齿轮键梢，丝杆是否配合电动机工作


（六）完成实习报告
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